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@) ORGANE DE DIRECTION MANUEL POUR CHARIOT DE MANUTENTION AU SOL. 

@) Cet organe de direction est assocte & une servo-assis- 
tance de direction et comprend, selon I'invention un pom- 
meau (14) pouvant etre saisi, au choix, seulement avec les 
doigts ou en faisant reposer Imminence de la paume de la 
main et les doigts. Ce pommeau est monte plvotant autour 
d'un axe vertical plac6 & distance et un detecteur de course 
ou d'angle lui est assocl6 pour produire une valeur de con- 
signe pour I'assistance de direction. 

Une surface d'appui fixe (12) est dispos6e en avant du 
pommeau (14), dans le sens du regard du conducteur, pour 
Imminence de la paume de la main. 




2801555 

i — 

l 

\ 

L 1 invention concerne un organe de direction manuel 
pour chariot de manutention au sol, comportant une servo- 
assistance de direction. 

Les elements de conduite ou organes de direction pour 
5 v^hicules sont sounds k diff£rents criteres de conception, 
dont les plus importants sont la force d ! actionnement , la 
sensibility et la course d' actionnement . La course 
d r actionnement est caract£risee par le nombre des 
rotations du volant de direction, de but§e a but£e. Au 

10 contraire d'autres vShicules, dans le cas des chariots de 
manutention au sol, des angles tr§s grands sont 
necessaires pour la direction, ll cause des manoeuvres k 
effectuer.. Des angles grands, voire extremes, pour la 
direction sont, de plus, frequemment utilises. 

15 L 1 introduction de directions avec servo-assistance 

(Slectrique ou hydraulique) conduit h ce que les organes 
de direction, par exemple, les volants de direction, 
pourraient §tre r€alis£s plus petit s, sans que les efforts 
d' orientation deviennent trop grands. Avec la mise en 

20 oeuvre de servo-directions assist £es exclusivement 
electriques, la n£cessit€ - d'appliquer une force sur 
l 1 organe de direction est supprim6e. II est simplement 
necessaire d'actionner le dStecteur de la valeur de 
consigne. 

25 Dans le cas de ces directions, on connait diff brents 

61£ments de conduite ou organes de direction. Souvent, on 
utilise des volants de direction pr£sentant un petit 
diametre, pour lesquels le nombre de rotations necessaires 
de but6e a but£e est alors fix§ dif f eremment . Plus il y a 

30 de rotations necessaires, plus la direction est actionnSe 
de fagon sensible. D 1 autre part, plusieurs rotations sont 
nScessaires pour actionner la direction dans toute son 
6tendue. Si on r£duit le nombre de rotations, on peut, par 
exemple, obtenir la totalite de l'Stendue de 1 'orientation 

35 avec seulement une rotation, ce qui toutefois a lieu au 
prix de la sensibility, car la direction travaille de 
fagon relativement directe. 
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Pour des travaux de manoeuvre, il est utile que la 
position du volant de direction et la position 
correspondante du ou des roues orientSes soient en 
relation definie les unes par rapport aux autres, ce qui 
5 rend ainsi superflu une indication sSparee de la position 
des roues. Le conducteur peut sentir, de par la forme de 
l'organe de direction, dans quelle position sont orient£es 
les roues. Si les organes de conduite destines a de telles 
directions sont r£ali's6s sous la forme de petits volants 

10 de direction ou de ce que l'on dgsigne par des joysticks, 
d'une part, la liberty de d€placer la main et egalement le 
bras est ngcessaire pour la conduite. D 1 autre part, il est 
utile de soutenir fermemerit le bras et la main, pour 
gviter, lors d' oscillations du v^hicule, d'agir sur la 

15 direction. 

L' invention s'est fixe pour but de cr6er, pour les 
chariots de manutention au sol comportant une servo- - 
assistance de direction, un organe de direction pour 
lequel ne soient nScessaires que des dgplacements les plus 

20 petits possibles des doigts, de la main et du bras pour 
faire mouvoir, de but6e k but6e, le volant de direction, 
et-pour lequel, d ! autre part, la sensibilite necessaire 
assure la marche rectiligne, en restant suffisamment 
insensible aux oscillations du v€hicule. 

25 Ce. problems est r£solu par un organe de direction 

pour chariot de manutention au sol avec servo-assistance 
de direction, caract£ris£ en ce qu'il comport e un pommeau 
. pouvant etre saisi, au choix, seulement avec les doigts ou 
en faisant reposer Imminence de la paume de la main et 

30 les doigrts, ce pommeau €tant montS pivotant autour d'un 
axe vertical plac6 k distance du pommeau, et en lui 
associant un dStecteur de course -ou d' angle pour produire 
une valeur de consigne pour. I 1 assistance de direction, et 
comporte egalement une surface d'appui stationnaire, 

35 dispos£e en avant du pommeau, dans le sens du regard du 
conducteur, pour Imminence de la paume de la main. 
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, Selon 1' invention, il est ainsi prevu un pommeau 
pouvant gtre saisi, au choix, seulement avec les doigts ou 
respect ivement avec le pouce et au moins un autre doigt ou 
qu'il puisse §tre saisi completement par la main, en 
5 appuyant I 1 eminence de la paume de la main. Le pommeau est 
; monte pivotant autour d'un axe vertical, & distance du 
pommeau. Au pommeau, est aasoci€. un detecteur de course ou 
d' angle, pour produire une valeur de consigne - pour 
1' assistance de direction, en fonction de la grandeur de 

10 1' angle. Selon 1' invention, il est prevu, de plus, une 
surface d 1 appui pour l'eminence de la paume de la main, 
surface qui est disposee en avant du pommeau, dans le sens 
du regard du conducteur. La surface d' appui est fixe et 
peut, par exemple, §tre constitute par 1' extremity avant 

15 d'un appui d* avant -bras du siege du conducteur. En 
variante, il peut §tre prevu une surface d' appui separee, 
qui, par exemple, est realisee sur un disque d' appui, une 
coupelle d' appui ou similaire. 

En combinant un appui fixe pour Imminence de la 

20 paume de la main et un pommeau de direction mobile, on 
obtient la sensibility souhaitee concernant la position 
de 1' Element de conduite par rapport S la position de la - 
roue orientable et 1 1 insensibility aux oscillations du 
vehicule. Dans le cas de deplacements plus grands de 

25 1'organe de direction, le pommeau de direction est 
enveloppt par la main depuis le haut, de sorte que la 
surface de la main repose sur la t§te du pommeau. D'apres 
une forme d 1 execution de l 1 invention, la tete du pommeau 
est done montee tournante, de fagon qu ! il n'y ait aucun 

30 point de pression sur la surface de la main. Dans le cas 
de ce mode d'actionnement, on doit considerer 1'organe de 
direction comme une manivelle. Pour des deplacements plus 
petits de 1'organe de direction, la surface de la main 
repose, par contre, sur 1' appui prevu pour cela pour 

35 Imminence de la paume de la main, et le pouce, 1' index et 
le medius enveloppent le pommeau de direction pour 
executer des mouvements fins de 1'organe de direction. 
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Les avantages de 1 1 invention sont constituSs par 
1 1 amelioration du N conf ort de conduite, tout en maintenant 
la sensibility necessaire, en particulier dans le cas de 
dSplacements rectilignes. Le pommeau de direction peut 
5 avoir une forme telle qu'il puisse etre actionne de fagon 
ergonomique , 

Pour 1 ' implantation du pommeau, une pidce de 
construction formant support peut §tre instance 
lateralement et plac6e en dessous de la surface d ! appui. 

10 Pour cela, la piece de construction formant support peut 
§tre r6alis6e sous la forme d ! un disque, qui agit, pour 
l'appui, en coordination avec le disque formant l'appui de 
Imminence de la paume de la main. En variante, le pommeau 
peut etre guide, quant a lui, dans un guidage fixe, du 

15 genre annulaire, pour ex^cuter le mouvement de pivotement 
necessaire. Si on rapproche l'appui pour I'avant-bras au 
voisinage de l'organe de direction ou si l'appui pour 
l'avant bras forme lui-m§me l'appui de Imminence de la 
paume de la main, on peut faire pivoter le pommeau de 

20 direction de chaque cote d'un angle infgrieur & 180° Si, 
par contre, l'appui de Imminence de la paume de la main 
est dispose libre dans I'espace, on peut realiser des 
angles d' orientation de plus de 180° de chaque c6t6. 

II est particulierement avantageux, d'apres une autre 

25 forme d' execution de 1' invent ion, que, dans^ le pommeau, 
soit int^gre au moins un commutateur qui sert, par 
exemple, pour definir le sens de raarche, pour actionner la 
come de signalisation ou similaire. 

Par consequent, suivant d'autres particularites 

30 avantageuses de 1 'invention: 

la surface d'appui est formee par l'extremite 
avant d'un support d'avant-bras du siege du conduct eur, 

la surface d'appui est formee par un disque 
d'appui, une coupelle d'appui ou similaire, 

35 - le pommeau est relie lateralement & une pidce de 

construction formant support, disposee en dessous de la 
surface d'appui, 
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la piece de construction formant support est 
' formge par un disque, mbntS tournant sur la face 
inferieure du disque d f appui, 

le pommeau est mont£ sur un guidage fixe, de 
5 forme annulaire, 

a son extr€mit£ sup£rieure, le pommeau presente 
un bouton tournant ou similaire, 

le pommeau presente au moins un commutateur. 
On decrira ci-apres plus en detail l 1 invention, a 
10 l'aide d'exemples d 1 execution repr£sent£s sur les figures. 

La figure 1 reprSsente en perspective une premiere 
forme &' execution d'un organe de direction selon 
1' invent ion. 

La figure 2 repr£sente une deuxieme forme d' execution 

15 d'un organe de direction selon l 1 invention. 

La figure 3 reprSsente une troisieme forme 
d 1 execution d'un organe de direction selon l 1 invention. 

La figure 4 repr6sente un premier mode d'actionnement 
de l f organe de direction de la figure 1. 

20 La figure 5 represente un deuxieme mode 

d ! actionnement de 1' organe de direction de la figure 1. 

Sur la figure 1, on peut voir un disque 10 
relativement epais, qui est dispose dans une position 
appropriSe dans la zone du conducteur d'un chariot de 

25 manutention au sol, non represents, par exemple sur le. 
cot6 gauche ou le c6t6 droit, devant un appui du siege 
pour le bras. Le disque 10 est fixe et sa surface 
sup€rieure 12 sert, si n^cessaire, d 1 appui ou de repos 
pour Imminence de la paume de 'la main. 

30 Un pommeau 14, de forme ergonomique, qui d£passe vers 

le haut au-dessus de la surface d ! appui 12, se trouve sur 
le c6t€ du disque 10 et est reli€ h une piece de 
construction formant support, en forme de disque 16, qui 
est mont6e concentriquement avec le disque, autour d'un 

35 axe vertical 18 sur le disque fixe 10. Ainsi, on peut 
faire pivoter le pommeau 14, de la fagon correspondant aux 
f leches en traits §pais, des deux cot6s, comme une 
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manivelle. Sur la face supSrieure du pommeau 14, se trouve 
un galet 20 , qui, de mime, est monte, tournant autour d'un 
axe vertical 22, sur le pommeau 14. Sur la face avant du 
pommeau 14 , est integre un commutateur 24, par exemple 
5 pour actionner une corne de " signalisation. D f autres 
commutateurs peuvent etre integres lateral ement dans le 
pommeau, par exemple pour pr§definir Je sens de marche. A 
la piece de construction 16, est associe un detecteur de 
course ou d 1 angle, qui produit une valeur de consigne pour 

10 une servo-assistance de direction, non representee, du 
chariot ^de manutention au sol, non represents. 
L 1 assistance de direction travaille de preference, sur une 
base eiectrique ou eiectromecanique . 

Des figures 4 et 5, ressort le mode d ! actionnement de 

15 l'organe de direction represents sur la figure 1. Sur la 
figure 4, le pommeau 14 est entourS par 1 ! ensemble de la 
main, Imminence de la paume de la main reposant sur le 
galet 20 en forme de disque. De ce fait, l'organe de 
v direction est actionne comme une manivelle. Dans le cas du 

20 mode d f actionnement de la figure 5, par contre, Imminence 
de la paume de la main repose sur le disque 10, et le 
pommeau 14 se trouve entre le pouce, 1 1 index et le medius. 
Dans ce dernier cas, un actionnement tres sensible de la 
direction est possible, sans qu ! il soit compromis par des 

25 trepidations du chariot de manutention au sol. 

Une autre forme d 1 execution est representee sur la 
figure 2. Le pommeau 14, le galet 20, et la piece de 
construction formant support 16, du . genre disque, sont 
realises comme sur la figure 1, de sorte que les memes 

30 pieces sont designees par les m§mes references. La piece 
de construction formant support 16 est toutef ois montee 
tournante sur la face inferieure, a l'extremite avant d'un 
appui lateral pour l'accoudoir 26 du siSge du chariot de 
manutention au sol, non represente. En raison de cette 

35 implantation, on peut finalement faire pivoter le pommeau 
14 des angles ixl, cc2, qui sont inferieurs & 180°. En ce 
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qui conceme 1 'actionnement, on dispose des memes formes 

d' execution que celles des figures 4 et 5. 

Dans le cas de la forme d f execution de la figure 3, 

en'dessous du support de l ! accoudoir 26, est dispose un 

5 guidage 28 de forme annulaire, par exemple une rainure 

annulaire, dans laquelle est guide un ergot 30 du pommeau 

32, II est bien entendu que des mesures appropriSes sont 

necessaires pour maintenir le pommeau 3 0 dans la rainure 

28. On n'entrera pas dans le detail de celle-ci. Dans le 

* 

10 cas de la figure 3, 1 'angle de pivotement est §galement 
limite, comme dans le cas de la forme d 1 execution de la 
figure 2. Pour 1 'actionnement, la m§me chose est valable 
que pour les figures 4 et 5 . 
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REVEND I CAT I ONS 

1 . Organe de direction manuel pour chariot de 
manutention au sol, avec servo-assistance de direction, 

5 caract£ris§ en ce qu'il comprend 

- un pommeau (14, 32) pouvant etre saisi, au 
choix, , seul,ement avec les doigts ou en faisant reposer 
Imminence de la paume de la main et les doigts, ce 
pommeau 6tant mont§ pivotant autour d'un axe vertical 

10 place a distance du pommeau (14*, 32),. et en lui associant 
un d6tecteur de course ou d'angle pour produire une valeur 
de consigne pour l 1 assistance de direction, et 

- une surface d'appui! (12) f ixe, . dispos^e en avant 
du pommeau (14, 32), 'dans le sens du regard du condiicteur, 

15 pour Imminence de la paume de la main, 

2. Organe de direction suivant la revendication 1, 
caract6ris6 en ce que la surface d'appui (12) est formee 
par l f extremit§ avant d'un support d'avant-bras (26) du 
si£ge du conducteur. 

20. 3. Organe de direction suivant la revendication 1, 

caracterise en ce que la surface d T appui est formee par un 
disque d'appui (10), par une coupelle d'appui ou 
similaire. 

4. Organe de direction suivant l'une quelconque 
25 des revendications 1 a 3, caracteris§ en ce que le pommeau 

(14) est reli£ lat£ralement a une piece de construction 
formant support (16), qui est disposee en dessous de la 
surface d'appui. 

5. Organe de direction suiVant les revendications 
30 3 et 4, caracterise en ce que la pi£ce de construction 

formant support est formee par un disque (16), qui- est 
mont6 tourhant sur la face inf§rieure du disque d'appui 
(12). 

6. Organe de direction suivant l'une ,quelconque 
35 des revendications 1 & 3, caract§ris6 en ce que le pommeau 

(32) est mont6 sur un guidage (28) fixe, de forme 
annulaire. 
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7. Organe de direction suivant l'une quelconque des 
revendications 1 & 6, caract£ris5 en ce que le pommeau 
(14, 32) pr^sente, a son extr§mit£ superieure, un bouton 
tournant (20) ou similaire. 

8. Organe de direction suivant l'une quelconque des 
revendications 1 & 7, caract€ris§ en ce que, dans le 
pommeau (14), est int6gr6 au moins un commutateur (24). 
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Fig. 1 
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Fig. 3 
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Fig. 5 
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